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0 Siebdruckmaschine. 

0 Bei einer Siebdruckmaschine mit mindestens ei- 
nem einstellbar gelagsrten Sieb (4,4'),sowie bekann- 
ten Rakel- und BahnfUhrungs- und Transportmittel, 
ferner einer Vorrichtung zur Ablesung von Passer- 
marken od.dgl. fur einen Mehrfarbendruck, ist das 
verschiebbar gelagerte Sieb (4,4') mit Stellmotoren 



(9.9\9") verbunden, die von mindestens einer, die 
Passermarken bzw. Farbverschiebungen ablesenden 
Uberwachungskamera (5,5' ,7,7') gesteuert sind, wo- 
bei deren Impulsgeber uber einen Rechner od.dgl. 
(8) die Stelimotore (9,9', 9") steuert. 
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Die Erfmdung betrifft eine Siebdruckmaschine 
m t m.ndestens einem einste.lbar gelagenen Sieb 
rn.t e.ner Auftragsvorrichtung. wie Rakel mit Ge- 
gendruckvorrichtung, z.B. Gegendruckzyl.nder od 
dgl., sow.e Transportmittel zur Bahnfiihrung und 
Vomchtungen zur Ablesung von Passermarken od 
dgl. fur den Mehrfarbendruck. 

Derartige Vorrichtungen sind an sich bekannt 
dabe, ,st as zunachst unerheblich, ob der Mehrfar- 
bendruck direkt nacheinander in der Maschine er- 
folg . oder ob die Bahn zunachst aufgerol.t und erst 
spater e.nem Folgedruck zugcfuhrt wird, wobei er- 
stores Verfahren vorteilhafter ist 

B w ei w J ? d T F ° l9edruck we 'den die Passermarken 
od.dgl. abgeiesen und bei den bekannten Maschi- 
nen wrd dem Ergebnis entsprechend, die Bahnfuh- 
mng eingestellt, soda/3 gewahrleistet ist, da/3 der 
Nachfolgedruck exakt aufgesetzt wird. Dies erfolqt 
7 J ? a " dverschi( *ungen zu verhindern, die im 
Mehrfarbendruck ungenaue. storende andersfarbi- 
ge Hander erscheinen lassen. 
Um Passemngenauigkeiten zu verhindern, mussen 
be. den vorbekannten Maschinen die Warenbahn- 
zuruhrungsmittel genauestens gesteuert werden 
das heiflt. die Bahn wird zurOckgehalten oder wird 
beschleumgt zugefuhrt. je nach Korrekturwunsch 
Be. Mehrfarbendruck in einer Maschine hinterein- 
ander werden dabei die Warenbahnschlaufen in 
der Maschine verkurzt oder verlangert, bzw. der 
Gegendruckzylinder in der Auflege- oder Flutphase 
schne ler oder langsamer weitergedreht. Das hat 
den Nachte.l, da/3 die im Materia! liegende Waren- 
bahnspannung und der Schlupf der Ware einen 
unberechenbaren Faktor abgibt, soda/3 die Korrek- 
turen n.cht genau im Druck "ankommen" und da- 
her vorallem im Microbereich nicht durchgefiihrt 
werden konnen. s 

Der Erfindung (iegt SQmjt dje 
de,e,ne Korrektur zu ermoglichen, ohne da/3 die 
Unwagbarkeiten der Bahn storend wirken und nur 
das jeweil.ge Druckergebnis zahlt. 

Die Erfindung besteht darin, da/3 das Sieb mit 
Rahmen verschiebbar gelagert ist und Stellmotore 
vorgesehen sind, zur regelnden Einstellung dessel- 
ben m Langs- und Querrichtung, wobei die Stell- 
motore ihrerseits elektisch mit mindestens einer 
Uberwachungskamera fur die Passermarkenable- 
sung verbunden sind, deren Impulsgeber uber ei- 
nen Rechner die Stellmotore steuert. Dabe. kann 
das S.eb mit Rahmen in einem Schlitten liegen der 
entsprechend gesteuert wird. 

Ein weiterer, sehr wesentlicher Gedanke der 
Erfmdung besteht darin, da/3 mehrere Siebanord- 
nungen in einer Maschine hintereinander angeord- 
net s.nd. wobei mindestens die dem Erstdruckwerk 
folgenden Druckwerke fur sich gesondert mit je ein 
oder mehreren.im Zulauf und/oder im Ablaut der 
Warenbahn liegenden. die Passermarken oder 



Rander ablesenden Oberwachungskameras verse- 
ten" slZT' JS An2ah ' com P*ergesteuer- 
der 12 1 h Einste,lun 9 des Siebes oder 

der S.ebe, bzw. der Schlitten, verbunden sind 

• J 6 /" 6 ' beSteht 6in Gedanke der Erfindung dar- 

Schab 6 f h ' itten ' " die -—teHeVden 

Schablonen l.egen, miteinander, vorzw. uber eine 
Sch.ebstange, verbunden sind, wobei die gesamte 
E.nhe,t von Sch.itten und Schablonen durch einen 
" geme.nsamen vor- und ruckfuhrbaren, vorzw a " 
Kurbelantrieb ausgebildeten Antrieb bewegbar sind 
Das hat den Vorteil der Berechenbarkeit des 

SSTf ten t T temS ' W ° bei iSde Einheit ihr * =Pe- 

,s 2 J h "7 SChab ' 0ne mit ihrem Schlitten 
'5 per Rechner erhalt. 

Die gesamte Vorrichtung kann variabel arbei- 

^nZ na !! 1dem • W6lCheS c °™Putersystem ver- 
wendet w.rd und welche Genauigkeit schon im 
ersten Auftrag gewunscht wird, J wiev e, e Fa b 
20 suffrage hintereinander gsfahren werden 

W.chtig ist es, da/3 durch die Zusammenarbeit 

rirr^r mehreren Kameras ' 

1 Pius x =lellmotoren,-2ur.Fixierung der Lage der 

f l '■ Drucker ^bnis in einem Genauig- 
ke.tsbere.ch erz.elbar ist. der weit von vorbekann- 
ten Ergebn.ssen entfernt liegt. Dabei werden Un- 
wagbarke.ten vom Warentransport und von der 

30 r^sS 9 e ~ a -~ 

^ n a f h be ; eiCh ,ie9t k ° ntr0,,iert Wird ' -ondem *3 
der nach dem Auftrag liegende Ablaufschenkel mit 
35 m.ndestens einer Kontrol.kamera abgefragt li™ 
Dann ,st zwar der Druck durch diS Schab.one 
schon aufgesetzt, aber die weiteren Auftrage in der 
e.genen und nachsten Schablone konnen sofort 
korng.ert werden. 
40 Grofiere Ausfalle werden vermieden. Z.B. brauchte 

mer fSe^r ^ ^ keine 
meras. S.e sollen aber ruckwirkend arbeiten dh 

d e e,gene Schablone uberwachen und gegebenen- 

,5 w! Uer h n ' b2W ' ° aS Ges ^t-9ebnis auLenen 

We lt erh,n , st wichtig. da/3 Grundfehler vorab 
ber UC k slchtigt werden , namljch Abwjck(u -orab 

"Dff S rp e9end : UC . kWa,2e ' die ZUm B ^ des 
D.fferenzwertes" gehoren. und die von vornherein 
verh.ndert werden mussen nnere.n 

so Unter "Differenzwert" wird die Langenabweichuno 
zw,schen Vorlage und tatsSchlichem Druck v^rstl 
den. D,eser wird in + oder - Richtung dem Rech- 
ner e.ngegeben. Der impulsgeber dient der gieict 
ma/3,gen Verteilung des Differenzwertes auf da S 
55 gesamte Druckbild. Ist der Differenzwert z B^m 
Plus 0,10 und der Impulsgeber liefert 10 Impulse 
for am Druckbild, so betragt jede Korrektur 0.01 mm 
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Die Erfindung wtrd in de; vollautomatischen 
Druckregistnerung gesehen die zwei Oder mehrere 
Schablonen auf die bei der Schablonenherstellung 
erzielten Lagegenauigkeiten fui den jeweiligen 
Druckauftrag sinsiellt. 

In den Zeichnungen ist ein Ausfuhruncsbeispiei 
der Erfindung dargestellt. es zeigen: 

Fig.1 die Seitenansicht einer Siebdrucksta- 
iion, 

Fig.2 die Draufsicht auf eine Schablone, 
Fig. 3 aen Computer in Vorderansicht, 
Fig. 4 oinc Draufsicht auf eine der Schablo- 
nen. im Einstollrahmen mit Stellmotoren 
und Kameras. 
Fig. 5 ein Antrieosschema in Draufsicht. 
Die vollautomattsche Registrierung in der dar- 
gestellten Maschine 1, soli in der Lage sein, minde- 
stens zwei Farben so zueinander in Auftrag zu 
bringen, da/3 die verwendeten Registermarken mit 
einer Genauigkeit von z.B. + /- 0.05mm zueinander 
stehen. Werden keine Registermarken verwendet, 
was in Sonderfallen vielleicht geschieht, soil die 
Einzelpunkt-Abfrage auch keine groflere Differenz 
zeigen. 

Urn das zu erzieien. muB die Position der er- 
sten Druckfarbe erkannt und das Sieb der als 
nachsies aufzusetzenden Farbe korrigiert werden, 
bevor die weitere Druckfarbe aufgetragen wird. 

Die dargestellte Druckstation 2, in der nur teil- 
weise in Fig.1 gezeigten Siebdruckmaschine 1, 
weist im Zulauf der Warenbahn 3, unterhalb des 
Siebes 4, vorzugsweise zwei parallel zueinander 
liegende Kameras 5,5' auf. Diese iiegen, beim dar- 
gestellten Ausfuhrungsbeispiel der Fig.1 vor einem 
Gegendruckzylinder 6, der Saugiocher 16 aufweist. 
Ein Siebrahmen 4' tragt das Sieb 4, und liegt in 
einem langs- und querbeweglichen Schlitten 44. 
Dieser Schlitten 44 ist seinerseits in einem Tra- 
grahmen 40 gelagert, der die den Schlitten 44 
bewegenden Stellmotore 9,9\9"tragt. 

Urn jeweils zu kontrollieren, ob der durchge- 
fuhrte Druckauftrag auch exakt aufgesetzt ist, wird 
im Bereich des ablaufenden Stranges der Waren- 
bahn 3, also hinter dem Gegendruckzylinder 6, 
erneut kontrolliert und zwar durch vorzugsweise 
zwei, weitere Kameras 7.7' die nebeneinander, 
vorzw.in gleicher Hohe,der ablaufenden Bahn zu- 
geordnet sind. Wenn die Korrektur nicht stimmt, 
wird uber den Rechner oder Computer 8 das Kor- 
rektursystem aktiviert ; damit beim nachsten Druck 
das Aufsetzen der Farbe od.dgl. exakt erfolgt. Es 
sind somit. im dargestellten Ausfuhrungsbeispiel, 
jeweils zwei Paare von Kontrollkameras vorhanden 
und zwar im Zulauf ein Kamerapaar 5,5' und im 
Ablauf der Bahn 3 das zweite Kamerapaar 7,7'. 
(Siehe Fig. 3 und 4) 

Somit besteht das Registriersystem aus 

a) den Kameras 5,5' zur Abfrage der Markierun- 
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gen vor dem Druck.. z.B. beim 2.od.x. Durch- 
gang, und 

b) den Kameras 7.7' zur Abfragung der Markie- 
rungen nach dem Druck, als Kontrollangabe. 
5 Die Kameras wirken jeweils, vorzw. uber den Rech- 
ner 8,auf Verstell- bzw. Einstellmittel der Schablo- 
ne. 

Das Registriersystem schlieflt somit auch die je- 
weils dem Sieb 4 zugeordneten und mit dem 
10 Kamera-Computersystem verbundenen Stellmotore 
9,9', und 9" ein und zwar. 

a) zwei Stellmotore 9,9' zur Einstellung der Sie- 
bes in oder entgegen der Laufrichtung der Bahn, 
(A-B) 

75 b) einem Stellmotor 9"zur Einstellung des Sie- 

bes quer zur Laufrichtung der Bahn, somit siehe 
(C-D) 

Es wird jeweils der Schlitten 44 eingestellt, in dem 
die Siebschablone mit ihrem Rahmen 4 f liegt. 

20 Ferner gehort zum Erfindungsgegenstand der 
Rechner oder Computer 8, vorzugsweise mit zwei 
Bildschirmen 8\8" und der Eingabe- und Korrektur- 
tastaiur 80. Dafi jeweils VerbindungsmitteM8 vor- 
gesehen sindjst selbstverstandlich. 

25 So sind die Kameras mit dem Rechner und dieser 
mit den Stellmotoren verbunden und reagieren je- 
weils gegenseitig auf Signale. die vorzw. uber den 
Rechner kommen. 

Der Rechner 8 selbst bekommt Signale und Vor- 
30 eingaben. 

Wie im Fig. 1 ersichtlich, kann die Verbindung 
zwischen Siebdruckmaschine 1 und Rechner 8 
uber Kabel 18 erfolgen, wenn man nicht eine Funk- 
verbindung vorzieht. 
35 Ferner ist in Fig.1 die Lagerung der Siebschablone 
4 mit ihrem Siebrahmen 4' gezeigt, wobei der 
Sieb- oder Schablonenrahmen 4' seinerseits in ei- 
nen Schlitten 44 eingepa/3t ist, der an den Stellmo- 
toren 9,9 , ,9 M anliegt 
40 Die Stellmotore 9,9\9" sind als Schrittmotore 

ausgebildet. Die Anzahl der Schritte / Umdrehung 
kann z.B. 1000 / 1U sein, soda/3 eine exakte Kor- 
rektur der Lage der Siebschablone vorgenommen 
werden kann und zwar in Langs- und/oder Quer- 
45 richtung. Die Stellmotore 9,9\9 M sind fest am Tra- 
grahmen 40 befestigt.Je nach Vorgabe des Rech- 
ners 8 und der Ablesemodalitaten der Kamerapaa- 
re 5,5\und 7,7' werden sie betatigt, urn die exakte 
Einstellung der Siebdruckschablone fur jeden ein- 
50 zelnen Druck zu gewahrleisten. 

Die Impulse fur die Stellmotore 9.9\9" kom- 
men dabei aus dem Rechner 8, dessen eingegebe- 
ne Parameter und die durch die Kameras ermittel- 
ten Daten uber die Abweichungen, die zwei Achsen 
55 fur die Einstellung der Schablone festlegen. Die 
Stell- bzw. Schrittmotore arbeilen genau. Dabei ist 
der Schablonenrahmen 4' in den Schlitten 44 ein- 
gelegt. Federn 11 sorgen fur den gleichmafiigen 

3 
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Andruck einer Querleiste 41 des Schlittens 44 an 
die Stellmotore. 

Das ist eine Gewahrleistung dafur, da/3 die Arbeit, 
der als Schrittmotore ausgebiideten Stellmoto- 
re.sich genau auf die Schablone iibertragt, und ihre 
Stellung beim Druck garantiert ist. 
Die Schritt- bzw. Steiimotore 9 und 9'ziehen die 
Schablone in Laufrichtung der zu bedruckenden 
Bahn 3 und zwar evtl. ungleich stark zur geringen 
Winkelstellung, wenn es erforderlich ist und der 
Schritt- oder Stellmotor 9" ist an einem vorstehen- 
den Finger 14 des Schlitten 44 befestigt und zieht 
Oder schiebt die Schablone 4, bezw. deren Rah- 
men 4' in Querrichtung zur Bahnfuhrung. 

Eine andere Korrekturmoglichkeit, als die Able- 
sung von Passermarken od.dgl. ist die erwahnte 
Korrektur fur den "Differenzweg", was schon be- 
schrieben wurde. Dieser Ausgleich kann dann auch 
durch die Steuerung der Siebschablone erfolgen 
aber nicht durch die jeweiligen Impulse der Kame- 
raeingabe auf die Schrittmotore, sondem wird, wie 
erwahnt, direkt vorab in den Rechner oder Compu- 
ter als Wert eingegeben. Dieser Rechner oder 
Computer steuert dann standig mit dem eingege- 
benen Wert das Sieb, indem es in der Druckphase 
dem Wert entsprechend/ in Druckrichtung oder 
auch gegen die Druckrichtung . verschoben wird 
Auch der Gegendruckzyfinder macht die entspre- 
chend grotfere oder auch kleinere Winkelverstel- 
lung in Transportrichtung der Warenbahn. Damit 
werden Fehler ausgegiichen, die z.B. durch 
Schrumpfung oder Dehnung des zu bedruckenden 
Materials hervorgerufen sind: Das erfolgt bei jedem 
Druckhub eines Auftrages immer gleich. 

Die Fig 2 zeigt ein Beispiel fur den Ausgleich 
des Differenzweges: 

Der Bereich "a", in der gezeichneten Siebdruck- 
schablone 4, entspricht dem tatsachlichen 
Druck,z.B.299 mm. 

Die Vorlage ist z.B. 1 mm gro/ter, also 300 mm 
und somit ist der Bereich "b" der Abwicklungsfeh- 
ler oder der "Differenzwert" von 1 mm. 
Dieser Wert wird einmal ausgemessen und einge- 
geben. 

Der Druckzylinder 6, ist an einen Impulsgeber 16 
angeschiossen, der z.B. 1 Impuls / 10 mm abgibt. 
Der Druckzylinder dreht also weiter und das Sieb 
mu/J immer urn z.B. 1 mm zusatzlich in oder gegen 
die Druckrichtung verschoben werden, jeweils nach 



10 mm urn 1/300 x 10 = 0,033mm 

Solche Zusatzbewegungen mit dieser Prazision 
sind nur uber die Rechner- bzw. Computersteue- 
rung moglich. Dies ist die Vorabeingabe jeder 
Druckfolge und wichtig, insbesondere wenn hoch- 
qualifizierte Drucke, z.B Leiterplatten gedruckt wer- 
den sollen, was vielfach geschieht. 



In der Fig. 4 ist die Lagerung der Siebschablo- 
ne 4 mit ihrem -rahmen 4' und dem Einstelirahmen 
bzw.Schlitten 44 dargestellt. Wie erwahnt, liegt der 
Schabonenrahmen 4' in dem Schlitten 44 und 
5 durch Bewegung desselben mittels der Stell- bzw 
Schrittmotore 9,9',9" wird die seitliche Einsteilung 
bzw. Verschiebung und auch die Vor- und Ruck- 
stellung bewirkt, wobei die Schrittmotore, wie er- 
wahnt, vom Rechner 8 gesteuert werden. Dieser 
io wird selbst von den Kamerapaaren 5 ; 5' und 7,7' mit 
Daten verso rgt. 

Die Ermittlung der Daten erfolgt somit vor dem 
Einlauf und nach dem Farbauftrag. Der Einsatz nur 
nachgeordnet, ist auch mogiich, aber nicht so vor- 
15 teilhaft. 

Beim ersten Druck erfolgt nur die Kontrolle der 
Passermarken und die Berucksichtigung des Diffe- 
renzwertes. Der zweite und folgende Druck, wird in 
den Stationen durch die Verschiebung der Schlitten 
20 in denen die Schablonen liegen, auf Grund der 
ermittelten Kamerawerte exakt durch die vom 
Rechner 8 gesteuerten Stellmotore 9,9',9" vorge- 
nommen: 

Evtl. Fehler werden sofort entdeckt und sofort ver- 
25 mieden, ohne dafi laufend Ausschu/Sdruckeprodu- 
ziert werden. Dieser Gedanke der vollautomati- 
schen Druckregistrierung Ia5t sich an Einstationen- 
druckern, bei denen der Durchlauf der Bahn mehr- 
fach erfolgt und auch bei Mehrfarbensiebdruckma- 
30 schinen verwirklichen. 

Wenn in dem Beispiel je zwei Kameras 5,5', und 
7,7' dargestellt sind, so ist dies sehr vorteiihaft, 
gegebenenfalls konnte eine Kamera im Zulauf- und 
eine im Ablaufschenkel der Bahn gemugen, aller- 
35 dings fehlt dann die Erkennung evtl. Winkelfehler. 
in Fig 5 ist ein Antriebsschema fur drei Stationen 
dargestellt. Eine uber eine Schwinge 12 bewegte 
Schubstange 13 nimmt alle gewunschten Stationen 
gleichmafiig mit, in jeder Station wird die Lage der 
40 Schablone gesondert von den Kameras und dem 
Rechner 8 vorzw. uber die Verschiebung der 
Schlitten 44 geregelt. 

Der Gedanke der Erfindung ist nicht auf das darge- 
stellte Ausfuhrungsbeispiel beschrankt, so sind Va- 
45 riationen denkbar und moglich. 

Die unterschiedlichen Merkmale sind somit va- 
riabel. 

So kann die Siebdruckmaschine nur eine Station 
aufweisen, durch die mehrmals gefahren wird, oder 
so eine Anzahl von Stationen, gegebenenfalls mit Zwi- 
schentrocknung. 

Das mu/3 den Gegebenheiten uberlassen bleiben. 
Vorteiihaft ist es jede Station mit der geschilderten 
Uberwachungseinrichtung auszustatten, bzw. den 
55 Gegebenheiten entsprechend. 

Auch der Rechner oder Computer ist freiwahlbar, 
mit oder ohne Bildschirme 8\8 f \ sowie mit oder 
ohne eine Anzeige 81, die eine Kontrolle der Akti- 
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vierung der Kameras und der Motore Oberwacht, 
bzw. andere Funktionen der Maschine uberwacht. 

Die in der Beschreibung geoffenbarien Merk- 
male, einzeln und in Kombination, werden als erfin- 
dungswesentlich angesehen. 

Bezugszeichenliste 



1 


Siebdruckmaschine 




2 


Druckstation 


10 


3 


Warenbahn, Bahn 




4 


Siebschablone 




4' 


Siebrahmen 




40 


Tragrahmen 




41 


Querleiste des Schlittens 


15 


44 


Schlitten 




5,5' 


Kamerapaar 




6 


Gegendruckzy Under 




7,7' 


Kamerapaar 




8 


Rechner, bezw. Computer 


20 


8\8" 


Bildschirme 




80 


Eingabe- und Korrekturtastatur 




81 


Anzeige des Rechners 




9,9\9 M 


Stellmotore 




11 


Federn, Federzug fur Schlitten 


25 


12 


Schwinge fur Kurbeianirieb 




13 


Schubstange, 




14 


Finger fur Stellmotor 9" 




16 


Sauglocher 




1B 


Verbindungsmittei, wie Kabel od.dgl. 


30 



PatentansprUche 

1. Siebdruckmaschine mit mindestens einem ein- 
stellbar gelagerten Sieb, mit einer Auftragsvor- 
richtung wie Rakel mit Gegendruckvorrichtung 
wie Gegendruckzylinder od.dgl., sowie Trans- 
portmittel zur Bahnfuhrung und Vorrichtung zur 
Ablesung von Passermarken od.dgl. fur den 
Mehrfarbendruck dadurch gekennzeichnet, 
daS das verschiebbar gelagerte Sieb (4,4') mit 
Stellmotoren (9,9\9 M ) versehen ist, zur regein- 
den Einstellung in seiner Lage in Langs- und 
Querrichtung und die Stellmotore ihrerseits 
elektrisch mit mindestens einer Uberwachungs- 
kamera (5,5\7 : 7')Tur die Ablesung von Passer- 
marken Oder Farbverschiebungen verbunden 
sind, deren Impulsgeber Liber einen Rechner 
od.dgl.(8) die Stellmotore steuert. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1 , dadurch gekenn- 
zeichnet, da/3 mehrere Siebanordnungen in ei- 
ner Maschine hintereinander angeordnet sind, 
mindestens die dem Erstdruck folgenden 
Druckstationen (2) fur sich gesondert mit je ein 
Oder mehreren, im Zulauf und/oder Ablauf der 
Warenbahn liegenden, die Passermarken oder 
die Rander ablesenden Oberwachungskameras 



(5, 5'. 7.7') versehen ist und mil einer oder einer 
Anzanl computergesteuenen Stellmotoren 
(9.9', 9") zur Einstellung der Siebschablone 
(4,4') verbunden ist. 

3. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 oder 
2 dadurch gekennzeichnet, da/3 die 
Siebschablone(n) (4) mit ihrem Schablonenrah- 
men (4') in einem Einstellrahmen bezw. in ei- 
nem Schlitten (44) liegen und in diesem kon- 
troliien, rechnergesteuert verschiebbar ange- 
ordnet sind. 

4. Vorrichtung nach einem oder mehreren der 
Anspruche 1-3, dadurch gekennzeichnet, da/? 
eine Anzahl von Siebschablonen (4) vozw. in 
ihren Schlitten (44) od.dgl. iiegend, miteinander 
uber eine Schiebstange (13) verbunden sind 
und die gesamte Einheit uber eine Schwinge 
(12) bzw. einen Kurbelantrieb bewegbar ist. 

5. Vorrichtung nach einem oder mehreren der 
Anspruche 1-4. dadurch gekennzeichnet, da/3 
mindestens eine Kamera derart angeordnet 
und mit dem Rechner (8) verbunden ist, da/3 
ein vor oder nach dem Auftragsbereich liegen- 
der Zu- oder Ablaufschenkel der Bahnfuhrung 
von der Kamera erfafibar ist. 

6. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1-5 
dadurch gekennzeichnet, da/3 der Einstellrah- 
men oder Schlitten (44) mit den Stellmotoren 
(9, 9' 9") verbunden ist ist, zur Bewegung mit 
der Schablone (4) in Langs- und / oder Quer- 

35 richtung. 

7. Vorrichtung nach einem oder mehreren der 
Anspruche 1-6 dadurch gekennzeichnet, da/3 
die zur Verschiebung der Siebschablone vor- 

40 gesehenen Stellmotore derart angeordnet sind, 

da/3 zwei getrennt arbeitende Stellmotore (9,9*) 
die Siebschablone in Laufrichtung (A-B) der 
Bahn und zuruck, bezw. in Schragstellung und 
mindestens ein Stellmotor (9") in Querrichtung 

45 (C-D) steuern. 

8. Vorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, da/3 an der Siebschablone (4'), bzw. 
ihrem Schlitten (44) ein Finger (14) vorgesehen 

so ist, mit dem der Stellmotor (9") zur Quersteue- 

rung der Schablone befestigt ist. 

9. Vorrichtung nach einem oder mehreren der 
Anspruche 1-8, dadurch gekennzeichnet, da/3 

55 in dem Computer oder Rechner (8) eine Diffe- 

renzwertzuschaltung fur die Stellmotore (9,9*) 
vorgesehen ist. 
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10. Vorrichtung nach einem Oder mehreren der 
Anspruche 1-9, dadurch gekennzeichnet, da/3 
der Schlitten (44) unter Federzug (11) an den 
Stellmotoren (9,9') anliegt und in der Siebebe- 
ne verkanntbar ist. 5 
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